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AUTOMACAO INDUSTRIAL

O1. A figura abaixo mostra um ohmimetro série que usa um galvanémetro de bobina mével
com 100 pA de fundo de escala. A resisténcia interna da bobina é de 50Q, e o galvanbémetro é
alimentado por uma pilhade 1,5V. Rp € um potencidmetro para o gjuste zero da escala. Com
as pontas de prova em curto, qual o valor de Rp, em kQ2, para que ocorra o guste zero?

Escala do Ohmimetro a) 10,85
15 b) 8,35
) 4,95
d) 2,35
e) 1,50

02. A figura abaixo mostra um circuito elétrico constituido por uma fonte em corrente continua
ideal e umarede de resistores ligados em série e em paralelo.

24V——

Com base no circuito apresentado, marque a opgdo que apresenta afirmativa correta.

a) A poténcia fornecida pela fonte é igual a 120W.

b) A tensdo v éigual a8V.

) A correntei €igual a 6A.

d) Se um dos resistores de 8 ohms repentinamente apresentar problema, de modo que fique em
circuito-aberto, a corrente i gerada nessa situacdo sera maior que a corrente gerada no mesmo ramo
do circuito quando ele funcionava normal mente.

€) Se ocorrer um curto-circuito nos terminais do resistor de 4 ohms ligado em série com a fonte, a
corrente i se duplicara em relagcdo a situacéo em que o resistor funcionava normalmente no circuito.



03. A figura abaixo ilustra um circuito resistivo de corrente continua. Considerando que os valores
dos resistores encontram-se em ohms, a corrente |1, em ampéres, que atravessa o resistor de 4 ohms
€

jp.. a) 0,50

4
AN b) 0,60
\/1,51/ 6 c) 0,75
d) 0,85
§2,5 2.5§ &) 0,95

04. Um transformador é alimentado com tenso priméria de 250V pico. Se ele possui uma relagéo de
transformacdo igual a 7 e estiver conectado a um retificador de onda completa com tomada central,
cujos diodos sfo iguais e cada diodo dissipa uma poténcia de 5W, considerando uma queda de
tensdo nos diodos quando em conducdo de 1,2V, €é correto afirmar que:

a) atensdo de entrada do retificador é de 35,71V.

b) a corrente média na carga € inferior a8A.

C) nesse circuito é necessario colocar um dissipador de calor em cada diodo.

d) nesse circuito € obrigatério o uso de um transformador que defase as tensdes secundérias em
180°.

€) nesse circuito a finalidade do transformador é abaixar o nivel de tensdo priméria.

05. Na figura abaixo, a chave S foi mantida aberta por um tempo necessério para o circuito
alcancar o regime permanente. Marque a op¢ao que indica os valores em ampeéres das correntes Ic e
Ir, respectivamente, no momento imediatamente posterior ao fechamento da chave S.

a) 0,75e0,80
b) 0,25 e-0,10
c) 0,17 e-0,17
d) 0,17e1,00
e) -0,75e-0,10



06. No circuito RLC abaixo, a chave ideal K é fechada no instante de tempo t = 0 s. Nesse instante,

0 capacitor encontra-se descarregado (tensdo nula). Julgue os itens seguintes, acerca do circuito
mostrado nafigura e marque a afirmacao incorr eta.

+
Vg (e EmE - Vo (1)

a) Se atensdo de excitagdo vs(t) € um degrau de amplitude de 10V, a corrente i(t), em regime
permanente, € igual a OA.

permanente, éigual a 10V.
c) A frequéncia natural de oscilacéo do circuito € inferior a 80 rad/s.

d) Se atensdo de excitacdo Vv(t) € senoidal, apresentando valor de pico de 10V e freqiiéncia de 100
rad/s, a corrente eficaz fluindo pelo capacitor, em regime permanente, € igual a 2,5A.

€) Considerando-se regime permanente senoidal, o circuito é sempre indutivo, independentemente
da freqliéncia do sinal de excitagdo, pois o valor da induténcia é maior que o valor da capacitancia.

b) Se atensdo de excitacdo v(t) € um degrau de amplitude de 10V, atensdo no capacitor, em regime

O7. Determine atensio de saida do circuito abaixo, considerando os diodos como diodos ideais.

12V

ZKT

Si Ge

Vout
IK3

a) 6,43V
b) 6,60V
c) 6,21V
d) 5,26V
e) 5,08V



08. O ohmimetro analégico da figura usa uma bateria de 3V polarizada com o terminal positivo na
ponteira positiva e 0 negativo na ponteira negativa. Ao medir a resisténcia entre os terminais de um
transistor NPN, foram obtidos dois valores de resisténciaa ALTO e BAIXO. Com a ponteira
negativa fixada na base, medem-se as resisténcias Regg (emissor para base) e Rcg (coletor para
base). Em seguida, com a ponteira negativa fixada no coletor, mede-se Rec (emissor para coletor).
Osresultados para Reg, Rce € Rec, respectivamente, séo:

Transistor

a) BAIXO, BAIXOeALTO.
b) BAIXO, ALTO e BAIXO.
c) BAIXO, ALTO eALTO.
d) ALTO, ALTOeALTO.
€) ALTO, BAIXO eALTO.

09. Dimensionar o resistor de base do acionador de LED do circuito abaixo. Dado Vge = 0,7V

Vee =20V

Vied =20V
led = 25 ma

R1

Vh=-5V
Bee = 100

a) 720W
b) 15500 W
c) 17000 W
d) 17200 W
€ 82W



10. calcular os resistores do circuito abaixo, supondo Vg, igual a 3V, atensdo Ve igual a 10V,
corrente de coletor de 10mA, e corrente do divisor de tenséo polarizador da base de 0,1mA e tenséo
Vge Igual O,N

Yoo =28 vw

R1 R3

Yout
RZ R4

a) R1 =247 kW, R2 = 23 kW, R3=1k5W, R4 =330 W.
b) R1 = 257 kW, R2 = 2,3 kW, R3 = 1k5W, R4 = 330 W.
c) R1 =247 kW, R2 = 23kW, R3=1,5kW, R4 = 330 W.
d) R1 = 257 kW, R2 = 23 kW, R3 = 1k5 W, R4 = 300 W.
e) R1 =257 kW, R2 = 23 kW, R3 = 15 kW, R4 = 300 W.

11. Emrelagdio aum controle de fase tiristorizado de meia onda monofésico é falso afirmar que:

a) amaior poténcia entregue a carga acontece quando o angulo de disparo € de 180°.

b) a poténcia dissipada pelo tiristor € diretamente proporcional ao angulo de disparo.

c) acorrente de lachting do tiristor nesse circuito € igual a corrente de manutencéo.

d) nesse circuito, o disparo do tiristor ocorre somente no semiciclo positivo do sinal de entrada.
€) esse tipo de controle de fase € pouco utilizado devido ao seu baixo rendimento.

12. Em relacéo aos detetores de fim de curso é correto afirmar que:

a) sdo especificos para operar em altas fregiiéncias.

b) sempre sdo de tamanho maior que os sensores indutivos.
C) sdo especificos para acionar cargas de poténcia elevada.
d) sdo muito robustos.

€) so limitados em corrente.



13. A figura abaixo mostra um circuito com amplificador operacional, considerado ideal, e o
gréfico do sinal de tensdo Vn submetido na entrada do circuito. O valor médio do sinal de tensdo de
saida Vo, em volts, &

10k
SkQ AViy
Viu -
v, bz l
10V + ;
3kQ Tl
19kQ 0 T 2T 3T 4T ((s)
a) 24.
b) 20.
c) 16.
d) 12.
e 8.

14. O circuito da figura consiste num amplificador para instrumentaco, que utiliza amplificadores
operacionais considerados ideais. A expressdo correta para a tensdo de saida V3 em fungdo de R,
Rp,VieV;, &

V2

Vi

O_

R
a) V; :R_p%vz'vl)-

_&, RO,
b) Vg_?+R_pE>(V1 v,).

)V, :Ei"'zR_x;%(Vl' Vz)-
& RO
d) V3_§+2xRpg>(V2 V,).

R
eV, :T>‘:\)p>(V1- Vz)-



15. Considere afigura abaixo.

A figura representa um circuito digital formado pelas portas U1, U2 e U3 da familia TTL. Esse
circuito implementa uma funcéo I6gica entre as entradas A e B, cujo resultado € apresentado na
saida S. Considerando essas informacdes e a figura, marque a afirmativa correta.

A
o

B

ul

17 >

u2

O

u3

a) Se, endado instante, A = 1 e B = 0, em algum momento, S= 1.
b) Se, em dado instante, A =0 e B = 0, em algum momento, S= 1.
c) Se, endado instante, A =0 e B =1, em algum momento, S= 1.

d) A partir da aplicacéo de regras de simplificacéo de circuitos l6gicos, verificase que S se
relaciona as entradas A e B por meio de uma Unica operacdo |6gica basica binéria.

€) Considerando-se que a saida da porta l6gica U1 seja do tipo coletor aberto, faz-se necessério
conectar uma resisténcia de valor apropriadamente determinado entre a saida S e o referencial de O

volt.

16. Considere afigura abaixo.

Com relagdo ao circuito digital combinacional com entradas A, B e C e saida X, apresentado na

A

o

o

figura, marque a afirmativa correta.

)

a) Uma expressdo booleana correspondente a saidaé X = (K + E)- B-C.
b) A tabela verdade que descreve o comportamento do circuito €

A B C X
0 0 0 0
0 0 1 1
0 1 0 0
0 1 1 1
1 0 0 1
1 0 1 0
1 1 0 1
1 1 1 1

c) A express3o minima na forma soma de produtos paraasaidaé X =A-B-C+A-B-C.
d) Se aentrada A assumir o valor légico 0, certamente a saida X assumira o valor l6gico 0.
€) Se aentrada C assumir o valor légico 0, certamente a saida X assumira o valor |6gico 1.



17. A figura abaixo apresenta 0 Mapa de Karnaugh do sinal digital F, gerado a partir dos sinais A,
B e C, e atabela verdade do sinal H, gerada a partir de um circuito combinacional entre os sinais F
e G. Em um determinado momento, os sinais A, C e H apresentam, respectivamente, os niveis
l6gicos O, 1 e 0. Com relacdo aos niveis l6gicos dos sinais B e G nessa situacdo, pode-se afirmar
que:

Mapa de Karnaugh do sinal F Tabela Verdade do sinal H

BC F G | H
00 01 11 10 0 0|1
A0 1]O0fo0]oO 0 1]o0
i[6 (o ]4 | 4 e |9

£ §|®

a) ambos os sinais apresentam o nivel 16gico 0.

b) essa situacdo independe do nivel Iégico do sinal B, maso do sinal G é 1.
C) essa situacao independe do nivel 16gico do sinal G, mas o do sinal B é0.
d) o nivel |6gico do sinal Bé0eodo sinal Gé1l.

€) o nivel I6gico dosinal Béleodosna GéOo.

18. Dispositivos de comando e protegdo sio normalmente utilizados em circuitos de instalagdes
elétricas. Com relacdo a esses dispositivos, indique se as afirmativas sdo verdadeiras (V) ou falsas

(F):

( ) O fusivel protege o motor contra correntes de rotor travado.

( ) O disjuntor possui um elemento magnético para atuar na ocorréncia de sobrecarga e um
elemento térmico para atuar na ocorréncia de curto-circuito.

( ) O relétérmico (ou bimetalico) protege o motor contra sobrecargas.

( ) O relé de tempo (ou temporizador) aua exclusivamente no seqlenciamento ou na

interrupcéo de comandos.
Marque a opc¢do que apresenta sequiéncia corr eta.

aV,FVeV
b)F,F,VeF
cV,V,VeF
dV,FVeF
e FV,VeV

19. Um técnico deve realizar a escolha de um Controlador Légico Programével (CLP), a fim de
controlar um evento num equipamento fabril. A velocidade de resposta do sensor tilizado € a
metade da velocidade de ocorréncia do evento. Admitindo-se que somente os tempos de resposta do
sensor e do processamento do CLP sejam relevantes para a situagao, o técnico deve selecionar um
CLP que possua velocidade de processamento, marque a afirmativa correta:

a) menor que a velocidade do sensor.

b) igual a do sensor necessariamente.

c) igual, no maximo, a velocidade de ocorréncia do evento.

d) igual, no méximo, a uma vez e meia a velocidade do evento.

€) maior que a velocidade de ocorréncia do evento e menor que a velocidade do sensor.



20. Um controlador 16gico programével (CLP), cujo programa em linguagem Ladder é
apresentado na figura abaixo, serd usado para comandar uma bomba de recalque que abastece um
reservatério de dgua. Com base no programa e nas especificacdes das entradas, é correto afirmar
que:

S i
|}_‘_}| | t
¥1

||
I

Redes 2 4o a3

dogdiy O
¥3

Reds 3

¥2 bamba
| (¥
¥3
|

Rade 4
[
LBI:-]

Especificagoes das entradas e das saidas

2 o _ |1 =& nivel < nivel baixo
21: Nivel minimo do lil“qm_{u“n[qﬁ = nivel baixo

5 - _ |1 s nivel z nivel alio
#2: Nivel maxmo do tangque = {ﬂ nivel € nivel ol

% - _ |1 s bomba no modo aulomdtico
e3: automaticn = {'D stei s

e4: boldo iga = 1 se bot3o pressionado

25: botdo deshga = 0 se boldo pressonado

bomba: s¢ a bobina bomba for energizada, a bomba

comera a MUncIonar.

a) abomba entrara em operacao somente quando os contatos y2 e y3 estiverem ambos fechados.

b) a bomba é tirada de operacéo, quando se opera no modo automatico, pressionando-se 5.

c) arede 2 do programa ladder implementa 0 modo automatico de operacéo do sistema.

d) o contato y3 da rede 2 é fechado quando o reservatério de agua atinge um nivel inferior ao nivel
minimo.

€) o contato y1 garante a continuidade do funcionamento da bomba, mesmo apds o nivel da agua
estar acima do nivel minimo, quando a bomba opera no modo automético.



21. Um strain gauge e um circuito ponte sdo utilizados para medir a forca aplicada &s
extremidades de uma barra de aco, que possui uma &rea da seccdo transversal de 13cm? O strain
gauge possui uma resisténcia nominal de 120Q e um Fator Gauge igual a 2. O Médulo de Young
parao ago é 2,07x10" N/cr?. A ponte é alimentada com uma tenszo de 10V.

Area da secco transversal

Y

N
120 Q
Vour = 0.0005 V

120 Q

\“"""-—._._,_.—-"""/ e

|

Quando a barra ndo esta em sobrecarga, a ponte encontra-se balanceada de modo que a saida é
0,0V. Quando atensdo da ponte for de 0,0005V, corresponde a uma forga, aplicada na barra, de:

10V

a) 26,91 N.
b) 27,91 N.
c) 28,91 N.
d) 29,91 N.
€) 30,91 N.

22. Um RTD de platina de 100Q é utilizado em um sistema. A resisténcia lida no momento no
RTD é de 110Q. Sabendo-se que o coeficiente de temperatura do RTD é de 0,39 Q/°C, chega-se a
conclusdo de que atemperatura atual € de:

a) 22,6 °C

b) 23,6 °C

C) 24,6 °C

d) 25,6 °C

€) 26,6 °C

23. Fazendo-se uma leitura cuidadosa de um valor no mandmetro, é correto afirmar que:

a) sempre apresentara erro nulo.

b) teréd um erro causado por impurezas do liquido, a menos que seja corrigida.

) poderater um erro causado pelos efeitos da temperatura e gravidade sobre os varios componentes
presentes no dispositivo.

d) tera um erro que varia apenas com a altitude.

€) ndo depende da calibragdo do mandmetro.



24. Um instrumento deve ser calibrado para medir uma faixa de valores de 0 a 6.000psi. Para tal
calibracéo deve-se utilizar:

a) 6leo ou liquido.

b) ar.

C) gés inerte como nitrogénio.

d) qualquer fluido de alta pressdo, pois todos sdo aceitaveis.
€) gés butano.

25. Para momentos em que for efetuada a medicéo de pressdes que flutuam severamente, é correto
afirmar que:

a) se deve instalar um tanque de alta capacidade.

b) se deve empregar um amortecedor de pulsacéo.

C) nédo ocorrerdo problemas na medicéo.

d) se deve ler o valor de pico e 0 minimo, somar esses valores e dividir por dois para obter o valor
correto da medicgéo.

€) se deve utilizar dispositivo com o dobro dafaixa de valores a serem lidos.

26. As menores faixas de pressdo podem ser medidas por:

a) uma coluna de a&gua.

b) uma coluna de querosene.

¢) um mandmetro de mercurio inclinado.
d) um manémetro de &gua inclinado.

€) um mandmetro de acool.

2. Um registrador de pressdo indica uma medicéo de 38 psi, e um barémetro, uma medicdo de
30,12 polegadas de mercurio. A pressdo absoluta sera:

a) 23,21 psia.
b) 68,12 psia
c) 52,79 psia.
d) 38 psia.

e) 30,12 psia.

28. A medicdo da vazzo, utilizando medidores magnéticos para liquido na presenca de sdlidos em
suspensao e/ou gaés;:

a) apresenta uma leitura superior areal.

b) apresenta uma leitura inferior areal.

¢) mede apenas a vazao do liquido.

d) faz uma medicéo correta do total da mistura.

e) faz uma leitura errada da vazéo, e o erro depende da propor¢cdo da mistura de solidos e gas
presentes no liquido.



29. Termopares sdo utilizados freqiientemente por:

a) sua alta preciséo.

b) sua habilidade para medir altas temperaturas.

C) sua economia.

d) sua habilidade para medir faixas extremamente pequenas de temperatura (span reduzido).
€) seu comportamento ndo linear paratoda a faixa de operagéo.

30. Um liquido cuja vazéo se deseja controlar possui slidos em suspensdo. Uma boa escolha para
avavula seria, nesse caso:

a) Globo sede simples.

b) Obturador em V de alta capacidade.

c) Saunders.

d) Globo sede dupla.

e) Agulha

31. Um atuador tipo mola + diafragma de uma vélvula de controle possui a &rea do seu diafragma
igual a 50 polegadas quadradas, e a mola é ajustada de modo a levar a valvula a excursionar de 0 a
100% de sua abertura quando o sinal variar de 3 a 15psi. Se o sinal aplicado for de 15ps, a forca
sobre a haste da vélvula ser&

a) de 750 libras.

b) de 750 libras menos a forga de oposicdo ao movimento gerada pela mola.

c) de 702,6 libras.

d) de 702,6 libras menos a forca de oposi¢céo ao movimento gerada pela mola.

€) dependente da histerese.

32. Assinale a alternativa correta.

a) Na prética ndo se utiliza controle em malha aberta, ja que esse tipo de controle ndo permite
cancelar perturbagdes e ndo linearidades presentes no sistema.

b) A acdo de controle integral permite eliminar os efeitos das perturbacdes que atuam sobre a
planta, independentemente da localizagdo em frequiéncia dessa perturbacéo.

c) A acdo de controle integral é fundamental no cancelamento de perturbacfes do tipo estocastica.

d) A acdo integral pode levar o atuador a saturagdo, o que ndo compromete fortemente o
desempenho do sistema em malha fechada, ja que os efeitos da saturacéo podem ser reduzidos
através de estratégias anti-saturagdo na implementacéo da acdo integral.

€) A acdo derivativa de controle deve ser sempre utilizada na prética quando as variagbes no set
point forem do tipo degrau, j& que permite, nesse caso, uma rapida corregdo do erro de controle
(desvio), independentemente do sistema controlado.

33. Com relagio as acdes de controle é correto afirmar que:

a) em alguns casos, € possivel aumentar o ganho proporcional do controlador, o que permitira
reduzir o tempo de resposta e zerar o desvio (erro de controle ou de off set) atual do sistema.

b) a acéo de controle integral possui a vantagem de zerar erro de off set para uma entrada do tipo
degrau, e, simultaneamente, melhorar a caracteristica de estabilidade do sistema.

C) a agdo de controle derivativa deve ser utilizada com cautela em sistemas que possuem baixa
relacéo sinal/ruido na variavel medida do processo, ja que tende a amplificar o ruido presente na
medicdo, 0 que ira deteriorar o desempenho do controle.

d) sempre que se zerar o erro de controle (desvio), a saida do controlador PID sera nula.

€) o controlador PD apresenta uma correcéo lenta do erro de controle, independentemente de seu
ajuste.
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34. Dada a planta i 1+4s | esta planta sera controlada por um controlador P+l utilizando a
estrutura apresentada na figura abaixo.

+ u(t t

USRI ey B e U

c

Desgjase obter um sistema em maha fechada com freqiéncia natural e coeficiente de
amortecimento iguais a 1 rad/s e 0,7, respectivamente. Para cumprir essa especificagdo de
desempenho, as escolhas do ganho e da constante de tempo de integracdo do controlador deveréo
ser:

o K5 =23 o T =05s.
o) Ko =24 o T, =065
o k=25 T =07s
g Ko =26 T, =08s,

g =27 gT =095
35. Considere um sistema no qual a variavel de processo é controlada indiretamente por uma
vélvula de controle. Na condi¢do de erro de controle nulo (off set nulo), do ponto de vista de
controle, é correto afirmar que, nessa situacdo, a valvula devera estar com abertura de:
a) 30 %.
b) 40 %.
c) 50 %.
d) 60%.
e) 70 %.
2

G,(s) =
36. Considere a planta i S(5+1) operando em malha fechada sob a acdo do controlador

G.(s) de acordo com a figura abaixo, em que a entrada € do tipo constante.
_|_
rt) t G u(t) G, y()

c

E correto afirmar que, ao surgir uma perturbagdo do tipo constante na saida da planta:

a) ndo € necessria a presenca da acdo integral de controle para eliminar o efeito dessa perturbacao
sobre o0 sistema.

b) a presenca da acdo derivativa de controle tende a tornar 0 sistema em malha fechada mais
instavel.

C) sem a presenca da acdo integral no controle desse sistema, havera erro de off set.

d) a presenca da acéo de controle integral em uma configuracéo P+l dessa planta tende a tornar o
sistema mais estavel na presenca dessa perturbacdo, independentemente do guste que se faga da
constante de tempo de integracdo do controlador.

€) 0 sistema serd instavel independentemente da configuracdo do controlador PID que for utilizada
nessa estrutura de controle.



37. Com relagéo aos elementos finais de controle, & correto afirmar que:

a) vavulas de controle do tipo borboleta sdo facilmente controladas por controlador do tipo PID
paratoda a sua faixa de operacéo (0 a 100% de abertura).

b) motores de passo néo requerem sensores de posi¢cao ao serem utilizados em malhas de controle
de posicéo.

¢) motores de inducdo ndo podem ser utilizados como elemento final de controle, ja que sdo de
dificil controle.

d) motores a relutancia chaveada ndo podem ser utilizados como elemento final de controle em
ambientes hostis, por requerem manutencao freqliente quando instalados nesse tipo de ambiente.

€) em aguecimento de fornos utiliza-se sempre uma Unica resisténcia, ja que, nesse caso, a
temperatura no interior do forno serd homogeneamente distribuida.

38. Dadas as afirmativas abaixo:

| - A caracterigtica inerente de uma vélvula de controle linear, quando instalada, tende a uma
caracteristica “abertura rapida’, se a diferenca de pressdo a montante e a jusante da vévula
variarem significativamente.

Il - Uma valvula de controle do tipo borboleta € menos susceptivel a cavitacdo, se comparada a uma
vélvula linear do tipo globo para a mesma aplicacao.

Il - Posicionadores tém a funcéo de corrigir a abertura da valvula em situagdes em que esta opera
sob a condicdo de atrito em excesso (bem acima de 4%), o que evita variabilidades indesgjaveis na
variavel do processo.

IV - Vélvulas auto-operadas possuem controladores sofisticados do tipo auto-gjustéveis (promovem
0 gjuste automatico dos parémetros do controlador PID, independente da interferéncia do operador).

E correto afirmar que:

a) apenas a afirmatival esta correta.

b) apenas as afirmativas | e |l estéo corretas.

) apenas as afirmativas|, Il elll estéo corretas.
d) apenas as afirmativas || elll estéo corretas.
€) apenas as afirmativas| e |V estéo corretas.

39. Com relaggo aimplementacao de controladores PID digitais é falsa a afirmativa:

a) alargura de faixa da planta define a taxa de amostragem do sistema.

b) estruturas anti-saturacéo do controle sdo facilmente implementadas.

C) quanto maior o comprimento da palavra do conversor A/D, mais préximo do controle analégico
estarq a suaimplementacdo digital.

d) em nenhum instante de tempo o sistema estard operando em malha aberta, a menos que o
operador interfira, colocando o0 sistema para operar em malha aberta.

€) para uma planta simples que possa ser controlada por controladores PID, tanto com
implementacdo analdgica quanto digital, a sua implementacdo analdgica gera um sistema de
desempenho superior, se comparada a sua implementacéo digital.



40. Foi efetuado um experimento em malha aberta em uma dada planta. Os dados capturados pelo
sistema supervisorio sao os apresentados na figura abaixo, em que: PV, em °C, é a variavel do

processo e CO, em volts, é a saida do controlador, a unidade de tempo é segundos.
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Considerando as informagdes obtidas desse experimento, € possivel afirmar que os valores da
congtante de tempo (t), ganho estético (x), e tempo morto (T.) dessa planta sGo aproximadamente

iguais a

a) T = 135s, k =101,578 e T = 129,6s.
b) T =135s, k =1,13 e T, = 129,6s.
C) t=135s k=2,26e T = 129,6s.

d)t=55s k=226 C/V,eT. =04s.
e t=55s k=796 C/V,eT, =04s.
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